
Núcleos de Desenvolvimento

Regressão Linear Multivariada



Regressão linear multivariada é a expressão matemática que
descreve uma variável como combinação linear de outras
variáveis.

A ideia é escrever uma expressão matemática para uma
variável 𝑦 chamada de variável dependente, ou variável 
explicada, ou variável endógena, em termos de outras variáveis 
𝑥1, 𝑥2, … , 𝑥𝑛 chamadas de variáveis independentes, ou variáveis 
explicativas, ou variáveis exógenas, de forma linear, ou seja:

Y = a0 + a1.X1 + a2.X2 + ... + an.Xn



Se obtivermos os valores de Y1, Y2, …, Ym e os respectivos
valores das variáveis X11, X12, …, X1m; X21, X22, …, X2m; …; Xn1, 
Xn2, …, Xnm.

Então poderemos escrever:

Yi = a0 + a1.X1i + a2.X2i + ... + an.Xni , com i = 1, 2, ..., m.

Em formato matricial:

Y = A.X
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Especificação do modelo genérico:

Y(t) = a + b1*X1(t) + b2*X2(t) + ... + bn*Xn(t) + e(t)

Pressupostos para a estimação dos parâmetros (matriz A) de

uma regressão linear multivariada pelo método dos mínimos

quadrados:

1. O tamanho da amostra deve ser grande (n>=30);

2. O modelo deve estar bem especificado, ou seja, as

variáveis independentes (variáveis X’s) que mais explicam a

variação (ou variância) da variável dependente (Y) devem

estar presentes no modelo (regressão);



3. Critério da parcimônia: o modelo deve conter o menor

número possível de variáveis independentes (X’s) que

expliquem a maior parte da variação (ou variância) da

variável dependente (Y);

4. A forma matemática do modelo (ou regressão) deve ser

linear;

5. As variáveis independentes (X’s) devem ser isentas de erro

(desvio padrão);

6. O erro da variável dependente (Y) deve seguir distribuição

de probabilidade normal com média em zero, ou seja

E(e)=0, e variância Var(e) diferente de zero (e ~ N(0;2
e));



7. Não pode haver multicolinearidade, que é a associação linear

quase perfeita (em módulo, maior que 95%) entre 2 ou mais

variáveis X´s;

Y(t) = a + b1*X1(t) + b2*X2(t) + ... + bn*Xn(t) + e(t)

8. Não pode haver heterocedasticidade, que é a associação

entre o erro e quaisquer uma das variáveis X´s (o modelo tem

de ser homocedástico);

Y(t) = a + b1*X1(t) + b2*X2(t) + ... + bn*Xn(t) + e(t)

9. Não pode haver autocorrelação serial, ou seja, cov(et; et-1)=0,

a correlação entre os erros no tempo deve ser nula.
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